Cours de 1e — Vecteurs

Les vecteurs

| — Définition

On représente des vecteurs par des g\ﬂ..du,o . En fait, les E) D
quatre .....5A, {'/[\.be ci-contre représentent .L...M.MVecteur ! AL
—
A y
c _
— £ o~
Un vecteur est donc caractérisé par : ‘Pf —_
M

. Um.e. ...... Mcj‘uon(o\.«m)fe) E
o S0 SIS
e Ut uetme ... ,an.sp,.wr)

. e |
Notation des vecteurs : ...... . ¥ ou..... P" ~E> ...................
—A —3 —"“5
Autres notations : ....... CDE‘F ......... GH ....................................................................
—_

— - -

Remarque : .....i P" E?)C’D ...... ,e{: ..... )thnqkal&ownm}‘ﬂma ol :

Remargues importantes :

e AB =CD signifie que PfBDC est un ’FO&LO!.H-{:LD% (O VNime_

e Adou BB, etc. est appelé W&W W) etnoté ...
— —D
e SiAB=1ualorsBA=7.\)....0uencore AB = "Bﬁ' Ici seul le .S58, change.
Définition

—
La « longueur » d’un vecteur % est appelée sa ... YLRLINL..... et se note “_JA.” .
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Il - A quoi peuvent servir les vecteurs ?
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Exemple 1 : a faire des translations

Regardez le schéma ci-contre et complétez ci-dessous

A et B désignent deux points distincts. La translation qui transforme Aen B

—
On appelle cette translation la YQAMQQLIOVICLJU!J{LWP /q'B

Exemple 2 : a représenter des forces en physique

Représenter ci-contre le poids de cette plaque de tole

Compléter le tableau des caractéristiques de cette force ci-dessous :

[n)]

FORCE

point d’application

droite d’action

sens

intensité

P

G

—-—

200 N
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Il - Somme des vecteurs

La somme de deux vecteurs donne un UJ?CY-Q:UF .......... )

Deux maniéres de faire une somme :

Régle de Chasles : ( tracer le vecteur U + V) Régle du parallélogramme : ( tracer le vecteur U + V)

Avec des points :
—f)
u=fb.
—
5=DC.

..—-b —
i+v=fb+ [oC

—

(c’est la relation de 6\105\{3 ) « On construit un {w\mll-gﬁloammm o))

« On met les vecteurs \wd.YQ\DOU}’ »

Exemples d’utilisation de la relation de chasles :

Simplifier :
—_— —_— —

—_—
aB+8c-.. . NC ... ap+pE-. NE. .. ab+0i-. PK.=>.
- 3 —_— —_ = —>
ap -£p- f0.a0e- A ak- R M +Ke- KE AR-AR= .. =
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Il = Produit d’un vecteur par un nombre

Y
Le produit d’un vecteur ...4A%... non iﬂuoll par le nombre

v —
e U etku ont méme CSS.!-*-lCLloQ n

o etk ontméme.S2NS sik>0et ,&mSmn\’Ml k<0;

—

........ non M.I...donne un .bi,c&.-.dl[.noté LB tel que

[} r ’ ’ ’
Important ! On dit que U et ki sont des vecteurs ......(_. A Odle . ( PCU\/LAMR {J-O Vadhronn
Utilisation : VP our Q[e‘o
(
@ &aurg .
Aol
—Zn
5&1
Iy -
St T
i M|
»
Y11V
Exemples d’application :
Simplifier :
— —_— ~ — —
B+ 246 = .. 200 4D +0,7 4D = .My - AD 4D +2DA-AD.~2M0 = - £D
= Dﬁ
AD-2DA=.............. S AK-7KA=..c......... S AK-3AK+KA=........=
- — — -

—

— - -
~Ka + BKA +KA - SKA
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IV — Coordonnées d’un vecteur

1 - Présentation ﬁ\
h(24) T o/ 72
B(%,3) — a ):A“z >

On dofieakr Ao cosrdonmees ]

A
\3 AA vttvw(' £

Vz%cm}amlf 4o coudlor ey vow el ac Jt& .

1 — Définitions et utilisation
On peut donc obtenir les coordonnées d’un vecteur trés simplement en se demandant de « combien » x et y ont changé

lorsqu’on suit la fleche ! Si on progresse en arriere alors le nombre sera négatif.

AN

Trouver de cette fagon les coordonnées s
— - . (4 EEEE SN SN RN R SN AR NN R
des vecteurs U et v ci-contre : i i
Sy 1
%
............ Ak (%)A\ -
i
_4( .......................................................................... ) 5
............. N B}'—'/{]S) e
o x

Notation : AB = ‘2) U+ /-L]"

{ et J sont deux vecteurs Uni.‘ru.lin,?.(de norme A—) et... Qf%e\ﬂ%c) now X

\o‘e,o e ﬁh,ur.c
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2 — Coordonnées d’un vecteur représenté par deux points S
Le point A ci-contre a pour coordonnées : A (A ; 'L) (-l
Le point B ci-contre a pour coordonnées : B ((& ; 3) ...... ) 3
Py =
Le vecteur AB aura pour coordonnées : AB (....s2.. ; .4 .d=.. )
b ~

De méme :

Soit A(xa,ya) et B(xe,Vys)

Remarques importantes :

1) Soit A(xa,ya) et B(xs, ys ) alorson peut écrire :

AB-= &"—b-"‘-*) U +(a&-'&n)j’

2) Soit le vecteur U ( x

- 2
Alors || U |] = .... 1-'!"3 .....
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